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ABSTRAK

Pemberian pakan pada budidaya ikan nila (Oreochromis niloticus) seringkali tidak
efisien, menyebabkan pemborosan biaya pakan dan berpotensi menurunkan
kualitas_air. Penelitian ini bertujuan untuk merancang, membangun, dan menguji
efektivitas. sistem pakan adaptif berbasis Arduino Uno dengan.metode Frizzy
Logic Mamdani untuk mengoptimalkan pemberian pakan secara otomatis. Sistem
inimengintegrasikan sensor suhu DS18B20 untuk memantau kondisi lingkungan
dan sensor akselerometer MPUG6050 untuk mendeteksi tingkat aktivitas ikan
seeara real-time. Data dari kedua sensor tersebut diolahi menggunakan-9 basis
aturan logika fuzzy untuk menentukan durasi pemberian pakan yang paling sesuai,
yang kemudiansdieksekusi oleh aktuator motor servo MG90S: Kinerja sistem diuji
melalui perbandingan langsung dengan ‘sistem kontrol non-fuzzy.(jadwal tetap)
selama 30 hari. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem pakan adaptif mampu
mencapai nilai Feed Conversion Ratio (FCR) sebesar 1.41, yang secara signifikan
lebih unggtl dibandingkan FCR sistem kontrol sebesar 1.82. Peningkatan ini
setara“dengan peningkatan efisiensi pakan sebesar 22:5%.dan pengurangan total
penggunaan pakan sebesar 20.2%, seraya tetap menghasilkan pertambahan bobot
ikan yang lebih tinggi. Penelitian ini membuktikan bahwa implementasi sistem
pakan adaptif berbasis logika fuzzy merupakan solusi yang efektif dan terukur
untuk meningkatkan efisiensi dan keberlanjutan dalam usaha budidaya ikan air
tawar.
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